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PROTEZDE KULLANILAN ARTIKULATORLER

Cumhur ALTINTAS* Aytekin BILGE**

GIRIS

Artikilatorler teshis ve tedavi planlamasi, protez ve diger agiz
apareylerinin yapimindaki teknik prosediirler i¢cin modelleri birbir-
leri ile iliskili olarak bir ya da birden fazla pozisyonda birarada tut-
mak icin kullanilirlar (3). Butin artikilatorlerin amaci, anatomik
bolgeler icin mekanik esdegerler kullanarak, fizyolojik mandibula
hareketlerini taklit etmek suretiyle bizlere laboratuvarda yardimci
olmaktir (11).

Artikiilatorler g¢esitli miellifler tarafindan degisik sekillerde si-
niflandirilmistir. Bu siniflandirmalar yapilirken artikilator dizay-
ninin hangi temele dayandigr 6n planda tutulmustur. Ornegin he-
men hemen biitiin siniflamalarda, temeli okliizyon teorilerine daya-
nan artikiilatorler bir grup isgal etmistir (Bonwill ve Monson'un
artikilatorleri gibi) (3, 5, 8, 12). Siniflamalarda g&zoniine alinan
ikinci bir husus artikiilatdrlerin kabul ettigi kayit tipleridir. Orne-
gin bir kisim artikilatorler interokliizal kayitlara ayarlanabilir, bu-
na karsin bir kisim artikiilatorlerde grafik kayitlar1 kabul edebilir-
ler. Interokliizal kayitlar; mum, algr, ZnO ya da soguk akril kulla-
nilarak yapilabilirler ve bu kayitlarin herbiri alt ¢enenin ilist ¢eneye
olan pozisyonel iligskisini verirler. Grafik kayitlarla kullanilmalari
icin planlanmis artikilatorler, interokliizal kayitlarla kullanilanla-
ra nazaran ¢ok daha komplikedir. Bunlar en azindan mandibulanin
yaptig1 egrisel hareketleri yapabilme yeteneginde olmalidirlar (3,
5,7,8, 12, 13, 14). Artikilatorler siniflandirilirken ayarlanabilme ye-
tenekleri de nazari dikkate alinan bir konu olmustur. Ornegin bir

(*) H.U. Dishek. Fak. Protetik Dis Ted. ABD Ogretim Gérevlisi, Dr.
(**) H.U. Dishek. Fak. Protetik Dis Ted. ABD Ogretim Uyesi, Prof. Dr.
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PROTEZLERDE KULLANILAN ARTIKULATORLER

kismi1 ortalama degerde imal edilmis, bir kismi da sonradan ayar-
lanabilecek sekilde planlanmistir (4,5, 12,13,14).

— Posselt, artikiilatorleri:
1 — Basit mentese (plain - line)

2 — Ortalama degerde : Sabit kondiler yol ve insizal egimli

ortalama deger tipleri.

3 — Ayarlanabilir,

artikiilatorler olmak tlzere ii¢ grupta toplamistir (9).

— Ayarlanabilir artikilatorler ayrica posterior kontrol meka-

nizmalarinin dizaynlarina gore iki gruba ayrilabilir (4) :

1 — Non-arcon (kondiler) artikiilatorler : Kondiler yollar ar-
tikiilatorin alt cene lyesine axial merkezlerde list ¢ene iliyesine bag-
lanmistir.

Arcon 1950'de Bergstrom tarafindan ortaya atilmis bir keli-
medir ve rehber yollarin ist tyede, axial merkezlerin yani kondil-
lerin alt lUyede oldugu enstrimanlari kasteder Bu kelimeler ARti-
culator ve CONdil kelimelerinin ilk hecelerini birlestirilmesiyle tii-
retilmistir (8).

Arcon prensibi c¢esitli arastirmacilar tarafindan degerlendiril-
mistir;

Beck ve Morrison : Arcon prensibine gore c¢alisan artikiilator-
de tlist llyenin her pozisyonunda okluzal diizlem ile arcon rehberlik-
leri arasinda sabit bir iliski ortaya cikmaktadir, bu da mandibuler

hareketin daha dogru taklit edilmesini saglamaktadir (2) diyorlar.

Villa : Artikiilator tizerinde protresiv hareketi taklidinde en
Oonemli gereksinim kondiler yolun kurvatiirini ve onun insizal yol
ve lst model ile iliskisini tespit etmektir, bu ili¢ faktor arasindaki
iliski hi¢bir zaman degistirilmemelidir. Kondiler rehberlik, iist mo-
del ve insizal rehberlik artikilatorin Ust Uyesine baglanmalidir,
¢inki bu dogadaki durumdur (10) diyerek arcon prensibini savun-
maktadir.

Beck, daha sonraki bir arastirmasinda; Arcon tipi enstriiman-

la yapilan tam protezlerin klinik degerlendirmesinde bunun kondi-
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ler (non - arcon) tip enstriimana gore kesin bir tstinligi bulunma-
mistir demektedir (1).

Weinberg : Hem arcon hem kondiler enstriimanlar ayni hare-
keti ortaya cikarmaktadir. Matematiksel bulgular bir aletin dige-
rine goOre belirgin bir avantaj olmadigi goriisiini desteklemektedir
(15) demistir.

Heartwell ise «Herhangi bir yanligt diizeltip diizeltmedigine
bakilmaksizin, arcon prensibi gereklidir. Mandibuler hareketleri
gOzlemek enstriman maxillayr hareketli, mandibulay1 ise sabit ola-
rak temsil ettiginde, zor olmaktadir» (5) demektedir.

— Weinberg ise artikiilatorleri;

1 — Arbitrary (ortalama degerlere gore)
2 — Positional (statik iliski verir)

3 — Semiadjustable (yar1 ayarlanabilir)
4 — Fullyadjustable (tam ayarlanabilir)

olmak tlizere dort gruba ayirmistir (14).

— «Review of Dentistry» (7) ise artikiilatorleri iki gruba ayir-

mistir :
1 — Basit (plain - line) artikiilatorler
2 — Ayarlanabilir artikiilatorler

— Heartwell, artikiilatorleri daha tanimlayici olduguna inan-
dig1 bir siniflamaya tabi tutmus ve sinif I - Il olmak iizere iki grup-
ta toplamistir (5).

Sinif I: Pantogramlari ve li¢ boyutlu grafik kayitlart kabul
eden ve uygulayan enstrimanlart icine alir. Bu artikiilatorler Ben-
net hareketinin zamanlamasini da yapabildiklerinden dort boyutlu
enstrimanlardir. Zaman da bir boyuttur.

Sinif 11: Pantogramlar:i olmayan enstrimanlardir. Bennet ha-
reketinin zamanlamasini yapamazlar ve hastanin hareketleri enstrii-
manin Bennet sinirlarina uymadig: siirece Bennet hareketlerini tak-
lid edemezler.
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Bu sinif;

a — Mentese tipi

b — Ortalama degerlere gore

¢ — Ag¢ma-kapama hareketine, protrusiv ve sag ve sol ¢ene po-

zisyon veya hareketlerine ayarlanabilir

d — Sadece tam protez yapiminda kullanilan enstriimanlar ol-
mak tizere dort tipe ayrilir.

— «International Prosthodontic Workshop» (8), ad1 artikiilator
olan ancak artikiilator tanimina uymayan (tempoormandibuler ek-
lem hareketlerini taklit etmeyen) cihazlar1 da birlikte godzden geci-
rebilmek icin «cast relators» model tutucular siniflamasini yapmis-
tir. Bu siniflandirmada sinif II1 ve sinif IV grubuna aldig:1 aletleri
artikiilatdor olarak kabul etmistir. Yapilan siniflandirmanin temeli;
aletin yetenegi, hangi amaca hizmet ettigi, kayit islemi ve kabul
edebildigi kayitlara dayanmaktadir.

Model tutucularin siniflamast (8) :

Sinif I : Tek bir statik kayit kabul edebilen basit tutucu enstrii-
manlardir. Vertikal hareket yapilabilir fakat bu islem sadece kulla-
nim kolaylig1 saglar.

Sinif II : Vertikal hareketle birlikte horizontal harekete de izin
veren enstriimanlardir fakat bu hareket temporomandibuler ekle-

minkine uymaz. Bu siif 3 alt gruba ayrilmistir :

Alt grup A : Yaptig:1 eksantrik hareketin hastaninkiyle iliskisi
yoktur.

Alt grup B : Bu gruba giren enstrimanlarin yaptigi eksentrik
hareket bir takim teorilere dayanir.

Alt grup C : Bu gruptaki enstrimanlarin yaptig1 eksentrik ha-
reket, hasta tarafindan iz ¢ikartilarak (engraving method) tayin
edilir.

Simif II1 : Hareketin tamami1 veya bir kism1 i¢in ortalama de-
gerleri veya mekanik esdegerleri kullanarak kondil yollarini taklit
eden enstrimanlardir. Bu enstrimanlar arcon veya non - arcon tip-
te olabilirler. Bu sinif da iki alt gruba ayrilmistir:
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Alt grup A : Statik protrusiv kayitlar1 kabul eden ve hareketin

geri kalan kismi icin mekanik esdegerleri kullanan enstriimanlardir.

Alt grup B : Statik lateral protrusiv kayitlar1 kabul eden ve ha-
reketin geri kalan kismi icin mekanik esdegerleri kullanan enstri-
manlardir. Bunlarda interkondiler mesafe, Bennet acgisi ve Fischer
agist uyumlamalart icin ayarlamalar gereklidir. Ancak biitin bu
ayarlamalarin hepsi birden bu gruptaki herbir enstrimanda mev-
cut degildir.

Sinif IV : Ug boyutlu dinamik kayitlar: kabul eden enstriiman-
lardir. Bu enstrimanlar modellerin ekleme gdre oryantasyonunu
saglar. Bu sinif iki alt gruba ayrilmistir :

Alt grup A : Kondil yollarin1 temsil eden yataklar hasta tara-

findan «engraving» iz c¢ikartilarak yapilan kayitlar ile olusturulur.

Alt grup B : Bu gruptakiler kondil yollan acgilanabilen ve ce-
sitli kurvatiirlerden secgilerek veya modifiye edilerek kisisellestiri-
lebilen enstrimanlardir. Kinematik aks transferi yapilabilir, kon-
diler yollar1 ii¢ diizlemde ayarlanabilir, referans diizlem transferi

muiumkindir ve arcon tipindedirler.
Sinif I Model tutucular :

Bu gruba giren ilk model tutucu alt ve list modellerin arka ki-
simlar1 al¢gida genis tutularak gelistirilmistir. Modeller kaydedilen
pozisyonda bir oluk ve c¢ikint: ile kilitleniyorlardi. Buna al¢1 okli-
dator adr verildi (8).

Model tutucu olarak gorev yapan ilk aletin mucidi J.B. Gariot
(1805) olmustur. Bu alette alt ve st lyeler bir mentesede birles-
mektedir, aletin arka kisminda bir plaga dayanan vertikal stop ola-
rak goOrev yapan bir vida bulunuyordu (5, 8).

Stephens, Gariot'unkine benzer, ayni yeteneklere sahip bir mo-
del yapti. Stephens model tutucusunun giinimiizde kullanilan Or-
nekleri vardir (5,8).

Sinif II Alt grup A Model tutuculari:

Grittman (1899) Kondiler yollari 15 derece egimlendirilmis bir
alet yapti. Bu alet oryantasyonu i¢in Bonwill prensiplerinden ya-

rarlanan bir arcon enstrumandi (8).
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Christensen (1901) Kondil yolu egimini kabul eden ve bu acg1
nin kaydedilmesini 6nemini anlayan ilk kisiydi. Yaptigi arcon ens-
trumanda anterior 1sirtma kaydina gére kondiler yol egimi ayarla-
nabiliyordu. Sonradan bu enstrumana yapilan Snow «face-bow»
yuz - ark:1 ilavesiyle enstruman Sinif III, Alt grup A model tutucu
grubuna alinmistir (8).

Gysi (1914) bu grubun en gelismisi olan Simplex enstrumanini
yapti (5, 8). Bu alet Gysi'nin deneysel olarak tayin ettig§i ortalama
acilara gore ayarlanmisti. Gysi Simplex 30 derece sabit kondil yo-
lu, sabit bir kondiller arasi1 mesafe, 60 derece sabit insizal rehber-
ligi ve 15 derece'ye sabit Bennet acisi olan bir arcon enstrumandi.
Bu gruba girme nedeni kondil yolunun sabit olmasidir (8).

Sinif II Alt grup B Model tutuculari :

Bonwill (1858) gozlemlerine* dayanarak tanimladigi kondiller
arast ve kondiller symphysis arasi 10'ar santim olan bir eskenar
i¢cgeni esas alan bir enstruman yapti (3,8). Bu enstruman antero-
posterior harekete izin verir (8) ancak kondiler rehberlikler ayarla-
nabilir olmadigindan lateral hareket sadece horizontal dizlemde
olusturulabilir (3).

Hail (1916) temeli konik teoriye dayanan bir enstruman yap-
mistir. Teoriye gore alt disler, iist dislerin yilizeyleri tzerinde bir
koni ylizeyi tzerindeymis gibi hareket ederler ve 45 derecelik bir
ag1l cizrler. Bu enstruman ile protez yapildiginda 45 derece tiiber-
killi disler kullanilmalidir (3).

Manson tarafindan gelistirilen enstrumanin temeli spherical
(kiiresel) okliizyon teorisine dayanmaktadir. Spherical okliizyon teo-
risi alt diglerin Ust diglerin ylizeylerinde «8 inch» 20 cm. capli bir
kiirenin yizeyinde hareket ediyor gibi calistigini gostermektedir.
Kirenin merkezi glabella bolgesine yerlestirilmistir ve kirenin yi-
zeyi glenoid fossa i¢inden ge¢mektedir. Teori 1918'de George S.
Monson tarafindan ileri sirilmiistir ve bir Alman anatomist olan

(*) Bonwill okliizyon teorisi dislerin kondiler kontroller ve insizal nokta
tarafindan yonlendirildikleri sekilde birbirleri ile iliskili olarak hare-
ket ettigini 6ne slirmektedir. Bu, kondiller arasi ve her kondil ile in-
sizor nokta arasinda «4 inch» 10 cm mesafe olan eskenar ilicgen teorisi
olarak bilinir (3, 8).
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Von Spee tarafindan dogal disler ve kafataslarinda yapilan goézlem-
lere dayandirilmistir (3, 5, 8§, 12).

Bu teoriler kisisel farkliliklar1 dikkate almaz. Bu tip enstru-
manlarin genel bir rehber olarak kullanimi sinirlidir (3, 5, 12).

Sinif II Alt grup C Model tutucular: :

Warnekros (1892) Wustrow (1925), Schybergson (1950), 1sirtma
mumlarinda olusturulan yollara goére ayarlanabilen enstrumanlar
planlamiglardir (8).

Sinif III1 Alt grup A Model tutucular: :
Christensen (1901) enstrimani Sinif II Alt grup A'da bahsedildi.

Snow'un (1906) New Century enstrimani ayarlanabilir kondi-
ler yollar1 olan arcon tipinde bir artikilatordiir, «Face-bow» ylz-
arki transferini kabul edebilecek sekilde diizenlenmistir. Bugiinku
anlamda yiiz - arkt 1899'da Snow tarafindan uygulanmistir (8).

Hanau'nun (1922) Model H tipi artikiilatérii Hanau serilerinin
ilk 6rnegidir ve yiiz - arki transferi, statik protrusiv kayit ve 20 de-
receye limitli Bennet acis1 ayarlamasi yapabilmektedir. Non - arcon
tipinde olan bu enstrimanda Bennet acis1t H/8+ 12 formiili ile tes-
bit edilmektedir. Formiilde H kondil yolu egimini ifade eder (3, 5,
8,12).

Dentatus (1944) artikiilatori Hanau'ya benzer dizayndadir ve
birkac ilave o6zellige sahiptir. Ornegin daha uzun kondil cubukcuk-
lar1 vardir ve Bennet acist 40 dereceye kadar ayarlanabilir. Denta-
tus genisleyebilen kondiler eksen pimlerine sahip olup kinematik
eksen transferini kabul edebilmektedir. Orbital diizlem transferi de
miumkiin olan bu enstrumanin kondiller elementleri st lyededir
ve kondil yolu diizdiir (4, 5, 8).

Sinif III Alt grup B Model tutuculari :

Eltner (1909) hastadan c¢ikarildiginda model tutucu haline ge-
len «face-bow» yiiz - arkin1 yapan ilk kisidir (8).

Gysi Trubyte (1926), yiiz-arki transferi, kondil yolu ayarlan-
mas1 ve Bennet acist ayarlanmasina uygun bir non - arcon enstru-
mandir. Bu enstruman gotik ark cizimine adapte edilebilen bir in-
sizal tablasi vardir. Interkondiler mesafe sabittir (5, 8, 13).
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Ney (1960) kondiler yolun arka, medial ve superior duvarini
biraraya toplayip birlestiren ilk enstrumandi. Bu enstruman Kkine-
matik face - bow transferini ve 1sirtma kayitlarini kabul eder. Kom-
bine kondiler yol her li¢ diizlemde egilebilir. Enstrumanin inter-
kondiler mesafesi ayarlanabilir (8).

Whip - Mix artikiilatorii Stuart (1962) tarafindan planlanmis
arbitrary yuz - arki1 ile kullanilan ve yiiz genisli§ine gore kii¢cuk, or-
ta, genis olmak lizere interkondiler mesafe ayari1 i¢cin 3 pozisyona
ayarlanabilen bir artikiilatordir. Ney gibi kombine kondil yoluna
sahiptir ancak Bennet acisina uygunlugu sagliyabilmek icin medi-
al duvar ayri1 olarak ayarlanmaktadir (3, 5, 6, 8).

Sinif IV Alt grup A Model tutuculart :

Luce (1910) eklem oryantasyonunun iz ¢ikarma metodu ile sag-
layan bir enstruman yapmistir. Modeller artikiilatore bir yiiz - arki
yardim: ile tatbik edilir. Bu aletin kondiler mekanizmasi yoktur.
Enstrumanin alt pargasinin arkasinda ve Onde insizal tablada ufak
kaplar vardir. Bu kaplar icerisinde model plastig§i bulunur, Onde
insizal pin arkada tust parcanin dort tane digme benzeri ¢ikintisi
bu kaplar icinde kayitlarin yapilmasini saglar(8).

Swanson ve Uripf (1965) tarafindan planlanan TMJ artikila-
tori mandibuler hareketleri dort boyutlu bir stereography'dan kay-
dedebilmektedir. TMIJ'nin ilk modellerinde kondiler fossa akril
icinde sekilleniyordu. Sonradan bu yerini mekanik fossaya birak-
mistir. Bu alet Whip - Mix gibi fonksiyon gérmektedir. Whip - Mix'
ten farkli yani enstrumanin terminal hinge pozisyonunda Kkilitliye-
bilmek icin mekanik fossada oynak bir kilit bulunmasidir (5).

Sinif IV Alt grup B Model tutuculari:

Mc. Collum Gnathoscope (1939) ii¢ boyutlu pantogramlar: ka-
bul edebilen, ¢ene hareketlerini sinir pozisyonlari dahilinde kondil
seviyesinde tekrarliyabilen bir alettir (5).

Guichet'in (1966) planladigi Denar artikiilatord igcin «bagin alt
yarisinin mekanik esdegeri» denilmektedir. Check - bite 1sirtma
metodundan, pantografa kadar biitiin kayit metodlarini kabul ede-
rek her turli cene pozisyon ve hareketlerini taklit edebilen tam
kapasiteli bir enstrumandir (5).
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Artikilatorlerde aranilan oOzellikler :

Bazi siniflandirmalarda artikiilatéor tanimi, modellerin bagla-
nabilecegi hemen hemen tim mekanik enstrumanlart icine alacak
sekilde genisletilmektedir. Bu, teknik ag¢idan dogru olabilir, bunun
yaninda bir artikilator hangi amag¢ icin yapild:r ise o amaca ulasa-
bilmek i¢in belirli bazi ihtiyacglar1 karsilamalidir (5).

1 — Modelleri dogru horizontal iliskide tutmalidir.

2 — Modelleri dogru vertikal iliskide tutmalidir.

3 — Pozitif bir anterior stop (insizal pin) temin etmelidir.
4 — Hareketli parcalari1 serbest¢ce hareket edebilmelidir.
5 — Hareketsiz parcalar1 rijid yapida olmalidir.

6 — Mentese benzeri hareketle acgilip kapanabilmelidir.

Bunlar bir artikiilatorde aranilan temel 0Ozelliklerdir (5). «In-
ternational Prosthodontic Workshop» (8) ise bir artikilatorden is-
tenilen minimum 06zelligin temporomandibuler eklemi temsil ede-
bilmesi ve bir yiz - arki yardimiyla modellerin ekleme gore oryan-
tasyonunun saglanmasi olarak kabul etmekte ve ideal bir artikii-
latorin sahip olmasint istedigi yedi ozelligi ise sOyle siralamakta-
dir:

1 — Enstrumana horizontal eksen transferi yapilabilmelidir.
Horizontal eksen «arbitrary» keyfi olarak (ortalama Olciimler, land-
marklar veya palpasyon ile) veya tercihen kinematik olarak loka-
lize edilebilir.

2 — lInterkondiler mesafesi ayarlanabilmelidir. Bu ozelligin
bulunmas: lateral hareketlerin kaydi icin imkan saglar.

3 — Kondil yoluna her ii¢ dizlemde egimi dogru bir gekilde
verebilmek ve kondil yolunu karakterize edebilmek icin, artikulator
i¢ boyutta ayarlanir kondil yolu kapasitesine sahip olmalidir. Bu,
muhtelif c¢aplardaki degistirilmesi mimkiin yollar veya Kkisiselles-
tirilebilir plastik yataklar yardimiyla yapilabilir.

4 — Artikilator horizontal diizlemde «translatory» hareket
(=kayma) yapabilmelidir, yoksa lateral yollar dublike edilemez.
Enstruman boylelikle Bennet hareketlerine de ayarlanabilir ve hem
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sirf translatory = kayma hareketleri (immediate side shift), hem
de «rotation - translation» donme - kayma kombinasyonu hareketi
(progressive side shift) yapabilir. Bu rehberlikler aletin iist liyesin-
de olmalidrr.

5 — Her «mounting» artikiilatore alma prosediiriinde artiki-
latoriin yeniden ayni degerde kurulabilmesi icin kaydedilen hare-

ketlerin nimerik degerlerini verebilmesi gereklidir.

6 — «Discriminatory capability» ayirt edici kabiliyeti olmali-
dir. Yani artikiilatoriin arzu edilen diizeltmeleri izin verebilmesi

gereklidir.

7 — Bir artikiilatorden istenilen en O6nemli 6zellik sentrik po-

zisyonu korumasidir.
Artikilator secimi :

Artikilator secimi yapilacak restorasyonun tipine ve artikiila-
téorden ne beklendigine bagli olmalidir (3).

Artikiilator tam protez yapimi1 i¢in kullanilacaksa :

1 — Yapay disler sadece c¢eneler sentrik iliskide iken maksi-
mum temas yapacak sekilde dizilecekse, mentese tipi bir artikiila-
torin secilmesi yeterli olabilir (5). Bu tiir aletler tek boyutlu arti-
kiillatorler olarak isimlendirilir ¢linkii ayarlanmalar: i¢in tek bir
interokliizal kayit yeterlidir (3).

2 — Yapay disler sentrik ve eksentrik cene iligskilerinde ba-
lansli okliizyon temin etmek i¢in dizilecekse en azindan bir yari

ayarlanabilir artikiilator kullanilmalidir (5).

Sabit ya da hareketli bolimli protezlerde artikiilator segimi
(16):

1 — Protetik uygulamaya gec¢ilmeden Once yapilacak olan di-
agnostik islemler icin basit ya da yari ayarlanabilir bir artikiilator
kullanilabilir.

2 — Az sayida inley veya kron yapimi planlaniyorsa basit bir
artikiilator veya okliizal anahtar veya «Functionally generated path»
fonksiyonel olarak olusturulmus yol (F.G.P.) teknigi kullanilabilir.
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3 — Yapilacak restorasyonunun antagonisti bodlgede kapanis
verecek disler var ise yari ayarlanabilir bir artikiilatéor veya «F.G.P.»
teknigi kullanilabilir.

4 — Karsilikli antagonist dislerin restorasyonu gerekiyorsa,
disler aynt anda restore edilerek okliizyon ideal hale getirilecekse,

bu durumda tam ayarlanabilir bir artikiilatdor tercih edilmelidir.

Artikiilator seciminde hangi tip artikilator secilirse secilsin bu
artikiilatorin etkinligi; hekimin elindeki aletin konstriiksiyonu ve
amac1i hakkinda sahip oldugu bilgi miktarina, artikilatori iizerin-
deki titizlik derecesine, kayitlari alirken gosterdigi dikkate ve ens-
trimanin bu kayitlar1 kabul etme hassasiyetine baglidir (5).

OZET

Artiktilatorler teshis ve tedavi planlamasi, protez ve diger agiz
apereylerinin yapimindaki teknik prosediirler i¢cin modelleri birbir-
leri ile iliskili olarak bir ya da birden fazla pozisyonda bir arada
tutmak i¢in kullanilirlar. Biitiin artikiilatéorlerin amaci, anatomik
bolgeler icin mekanik esdegerler kullanarak, fizyolojik mandibula
hareketlerini taklit etmek suretiyle bizlere laboratuvarda yardim-

c1 olmaktir.

Literatiirde artikiilatorler cesitli miiellifler tarafindan degisik

sekillerde siniflandirilmistir.

Bu makalede; artikilatorlerin siniflandirilmasi, arcon prensi-
bi, artikiilatorlerde aranan oOzellikler ve uygulanacak tedavi yon-

temine gore artikiilator secimiyle ilgili bilgiler sunulmustur.
SUMMARY
PROSTHETIC ARTICULATORS
Articulators are used for the purposes of diagnosis and treat-
ment planning as well as to hold casts in one or more positions in
relation to each other, and the technical procedures for the cons-

truction of dental prostheses and other mouth appliances. The
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objective of ali articulators is to be helpful to us in the laboratory
by the use of substitutes for mechanical equivalents for anatomic

parts, and by imitating physiological mandibular movements.

Articulators have been variously classified in literature by

various authors.

In this article information is supplied on the classification of
articulators, the arcon principle, the features required in articula-
tors, and the choice of articulators according to the treatment pro-

cedure to be applied.
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