ERZURUM OVASINDA PATATES EKIM VE HASADINDA
MEKYN{ZASYON IMKANLARI U)ZERINDE BiR ARASTIRMA

Poyraz ULGER (1)

OZET

Patates tarmmimin mekanizasyonu yoniinden yaptlan bu ¢aliymada,
aragtirma bolgesinde meveut durumda uygulanan patates ekim ve hasat
usulleri tesbit edilmis ve patates ekim ve hasadinda mekanizasyon ola-
naklary aragtirilmistir. Bu nedenle, patates ekim ve hasadmda 1 el isi,
2 ceki hayvam isi ve 3 traktdr igi olmak dizere 6 ayrt mekanizasyon
kademesi ele alnarak, arastirma bélgesinin isletmle arazi ve enerji
kaynafr durumlarmna gire uygunlukiart ortaya konulmugtur,

[1} Atatiirk Universitesi, Ziraat Fakiiltesi Kiiltiirteknik ve Ziraat Alet ve Makinalan Bolimi Dr.
Asistan
Dergi Komisyonuna gelis tarihi: 22.2,1972.
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1. GIRIS

Bir tarim ilkesi olan Tirkiye,
gelisrne halinde olan gerikalmig dlkele-
rin kargilagtigt nemli sorunlarin ige-
risinde bulunmaktadir. Bu sorunmlatin
baginda ise beslenme sorunu gelmekte-
dir. Bugilinkii kogullarda Tirkive, ag-
hk ¢eken ilkeler arasmnda olmama-
sina ragmen, halkimin ¢ofunlugu ilkel
kogsullar altinda yetersiz olarak bes-
lenmektedir, Bu duruma nfusumuzun
yilda % 2.55 oraminda (D.L.E., 1968)
bir hizla artifinida ekledigimizde, Tir-
kiye'nin yakin bir gelcekte bir aghik
krizi ile kargilagmasi muhtemeldir. Bu-
nun icin gimdiden beslenme yoéniinden
etkeli olan tanmsal dretimi artirici

bazi tedbirlerin alinmas1 gerekmektedir,

Tarimsal T(retim, ya tarim arazi-
sini genigletmekle ve yahutta birim a-
landan daha fazla iirlin almak suretiyle
artuitabilir. Thrkive’de bugiin  tarim
arazisi olarak genigletilebilecek arazi-
nin tim araziigindeki orant kigik ol-
dupundan, her yi1l Tirkiye nitfusuna
katilan takriben bir milyon insam
besemek icin birim alandan elde edi-
len rin miktarim artirmak, ¢ozilmesi
gereken en Onemli sorunlarim baginda
gelmektedir.

Birim alandan elde edilen iiriiniin ar-
tirllmastigin gitbreleme, sulama, kaliteli
tohumlk kultanma, bitki sagtiginl ko-
ruma gibi agroteknik tedbirle beraber
tarimsal mekanisazyon tatbikatinin ge-
ligtirilmesi ve birm alandanelde edilen
besleme deperi daha yitksek olan bit-
kilerin tarmmina genig vyer verilmesi
gerekmektedir.

Besleme yomiinden etkili bitkile-
rin basinda patates gelmektedir. Tir-
kiye’de son beg yillik (1964-1968) is-
tatistik deferlerin ortalamalirina gore
(D.i.E. 1967, 1968, 1970), birim alan-
dan elede edilen verim, kalori, protein
ve gelir miktarlaribakimindan patates
ile bugday kaglagtirdacak olursa, pa-
tatesin dnemi daha agik olarak ortaya
cikmaktadir, Buna gore bir dekar bug-
day tarlasinda ortalama olarak 114.8
kg bugday, 401 800 Kacl 1/, 134 kg
protein 1/ ve 63.0 TL gelir temin edil-
mektedir. Bir dekar patates tarlasinda
ise ortalama olarak 1178.4 kg patates
824 880 Kcal 2/, 20.0 kg protein 2f ve
780.50 TL. gelir temin edilmektedir.
Bu ise patatesin bufdaya nazaran bi-
rim alandan 2.0 defa daha fazla kalo-
riye 1,5 defa daha fazla proteine ve 12.4
defa daha gelir temin kapasitesine sa-
hip oldugn gériilmektedir.

Tirkiye'de patates tariminin me-
kanizasyonu ydniinden yapilan bu ¢a-
Iigmanmn amaci, aragtirma bélgesinin
patates tarimunda kargudasilan sorunla
rm ¢oziimt ileilgili olup; aragtirma bol-
gesinde meveut kogullardaki patates
ekim ve hasad durularinitespit ederek,
patates tariminda uygulanabilen ¢e-
gitli mekanizasyon kademelerini dene-
melerle aragtirma bélgesinin igletme, a-
razi ve enerji kayafi durumlarmma
gére uygulanabilme olanaklarim orta-
ya koymaktadir.

Bu vazi, eserin orijinalinden &zet-
lenmigtir,

[11 1 kg bugday unu 3500 Kcal ve 117 gr protein,

[1] 1 kg patates 700 Xcal-ve 17 gr protein olarak abimmigtr.

[Tarim Bakanlgs, 1969 |
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2. LITERATUR BILDIRISLER{

2.1. Pates ekiminin mikanizasyonu
ile ilgili literatiur &zeti

Pates ekiminde, mekanizasonu si-
nirlayan Onemli faktdrler meveuttur.
Bunlarin baginda bolgenin dogal du-
rumu,toprak ozellikleri, arazi ve iglet-
me durumu, makina ve ekipman du-
rumu, enerji kaynafi ve mali imkén-
lar gelmektedir. Bunun i¢in bu konu
da gelisme yapabilmek, etkili faktére-
ri Onceden tespit emek ve kullanila-
cak mekanizasyon kademesini ona go-
re secmek gerekmektedir.

Krause (1961), patates ekiminde
mekanizasyonu sinirlayan faktorleri goz
oniinde bulundurarak, i¢ ayr1 meka-
nizasyon kademesine ait 1gcilik ihtiyact
ve masraf durumlarmin  yilda islenen
alana bagli olarak degistigini belirt-
mektedir. Arastirictya gore yida 10
hektar iglenmesi halinde; tam otomatik
ekim makinasimin  kulanildigi meka-
nizasyon kademesi en iyi olmakta-
dir. Bu kademede | hektara yapilan
masraf % 81.30°a kadar diismektedir.

Gurtner (1959), patates ekiminde
optimum mekanizasyon kademesine e-
rigilebilecegini belirtmekte ve otomatik
patates ekim makinas: ile asgari in-
san kullanma imkinlarimin var olaca-
g Sgitlemektedir.

2.2 Patates Hasadimin Mekanizas-
yvonu ile ilgili literatiir &zeti

Patates hasinda esas iglemler; pa-
tates yumrularimn toprak altindan ¢i-
kartilmasi, yabanci materyalden (top-
rak, sap, ot, tag vs.) ayrilmasi ve si-
mflamiriimasidir. Bunun igin gelistiril-
mis sokme, temizleme ve simiflandirma
ckipmanlarma ihtiya¢ vardir.

1] 1 barrel —~ 74 kg patates.

Patates hasadinda ilk olarak 1871
(Smuth, 1965) yiinda hayvan tarafin-
dan gekilen hasad edici kullaniimigsa
da; makinalagma yoniinden Snemli ge-
lismeler Il. Diinya harbinden sonra ol-
mustur.

Pullen (1962), kendinden hareketii
kombine patates hasat makinast ile
iscilik ihfiyacinun istenilen  seviyeye
diiglirilecefini ve 1 acre’nin hasadinda
16 El. G. h kullanilailegegini belirt-
mektedir.

Patates hasadinda uygulanan me-
kanizason derecesi artikga isgilik ihti-
vacinda azalma olacafindan birim ala-
na yapilan masraf da buna bagli ola-
rak degismektedir. Taylor (1966), vyal
da 120 acre hasat edebilen traktsr
kuyruk milinden hareketliikisirali eleva-
torli patates hasat makinasimin kulla-
milmas: ile bir hektar arazinin toplam
hasat marafinin 15-20 dolar’a kadar
digebilecegini agiklamaktadir,

Patates hasadinda is¢ilik jhtivact
ve maliyeti hasad metodu kadar top-
rak sartlarida etkilemektedir, Krause
(1960), toprak sartlarimin makinada 2-3
is¢i ¢alismasina eiverigli olmasi sat-
larinda, birim alana yapilan masrafin
digecegini belirtmektedir.

Patates hasadinda bir giinde ha-
sad edilen patates yumrusu miktar
artttk¢a, birim alana vyapilan masraf
azalmaktadir. Schrumpf (1965) gore,
bir glinde 650 ve daha fazla barrel 1/
patates hasad edildiginde, bir barrel’in
hasad masrafinin 26 sent’e kadar diige-
cegini belirtektedir.
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Tiirkiye'de patates ekim ve hasa-
dinda mekanizasyon imké&nlariyla il-
gili olarak yayinlanmig bir ¢aligma tes
pit edilmemigtir. Bugiine kadar yaym-

lanan ¢aligmalarin patates gesitlerinin
adaptasyonu, islahi ve morofolojik -
zellikeri {izerindedir. (Ilisulu, 1957;
Senol 1962; Senol, 1969; Senol, 1079).

3. MATERYAL ve METOTLAR

3.1. Materyal

Frzurum ovasinda patates ekim
ve hasadinda mekanizasyon imkinla-
rini aragtirmak amaciyla yapilan bu
¢aliymada materyal olarak; deneme
tarlasinin toprak 6zellikleri, denemelerde
kullanilan patates tohumunun tiiri,
ekim ve hasad denemelerinde kulla-
nilan ¢esitli alet ve makinalar segil-
migtir.

3.2. Metotlar

Erzurnm ovasinda patates ekim
ve hasadinda mekanizasyon imkénlari-
nin aragtirilmast amaciyla yapilan bu
galismada; denemelerin  yiiriitiilme-
sinde uygulanan teknik esaslar, dene-
melerde ele alman mekanizasyon kade-
melerinin tanzimi ve bu mekanizas-
von kademelerinde kullamulan alet ve
makinalarin; yumru gimlenmesine, yum
ru kayiplar1 ve dolayisiyle yumru ve-
rimine, iscilik ihtiyacina ve birim alana
yapilan masrafa etkilerini ortaya koya-
bilmede bir takim metotlar kullanil-
mighir,

Mekanizasyon denemeleri, Erzu-
rum ovasl kapsamma giren Atatiirk U-

niversitesi Erzurum Ciftlifi arazisi -
zerinde, toprak ozelligi ve sulama ola-
naklari bakimindan patates tarimina
elverigli olan, Kombine mevkiinde yii-
riitii!miigtiir. Denemeler 1969 ve 1970
yillarinda olmak iizere iki yil devam et-
migtir. Her iki deneme yilinda da,
deneme parselleri kullanilan makina-
nalarin kolaylikla galigabilecekleri ge-
kil ve biiyitkliikte segilmistir. Her de-
neme paseli tarlamin kopumuna uy-
gun olarak 100 m boyunda ve 20
ekim srasimt igine alabilecek sekilde
15 m eninde segilmigtir. Parseller tar-
lanin konumuna uygun olarak 3 te-
kerrurlil tesadiifi bloklar deneme ter-
tibine (Diizgiines 1963) gdre tanzim
edilmistir. Her tekerriir parselinde e-
kim araliklan, bolgede daha Snce ya-
pumiy araghrmalara dayamlarak (Se-
nol, 1969) siralararasi 70 ¢m ve sira
lzeri mesafesi 40 cm olarak almmis-
tir. Ekim tarahi olarak Mayis ayimin
10-207si aras: se¢ilmistir (Jenol, 1970).
Deneme siiresince, biitiin mekanizasyon
kademelerinde iy derinligi, is genisligi
ve difer teknik hususlar esit tutulmus-
tur.

4. SONUCLAR ve TARTISMA

Frzurum ovasinda patates ekim
ve hasadmda mekanizasyon imkénlari
aragtirifirken; bélge kosullarina en uy-
gun mekanizason kademesini ortaya
koyabilmek ve bu kademelerde kula-

nilan alet veya makinalarin en uygun
¢aligma ortamlarimi tesbitetmek ama-
ciyla bir takim sonuglar elde edilmis-
tir. Bu sonuglar yumru ¢imlenmesi,
yumru verimi yve yumru kayiplar, is-



¢ilik ihtiyaci, masraf etiitleri gibi so-
nugar olup, degerlendirme ve tartig-
ma bu sonuglara gdére yapilmigtir.

4.1, Yumru Cimlemesi

Denemelerde ele alinan mekani-
zasyon kademelerinde doért ayir ekim
metodu mecut oldugndan, cimlenme
sonuglar: deneme tertibine uygun ola-
rak istatistiki metotlarla degerfendi-
rilmigtir. Denemelerin = devam  ettigi
1969 ve 1970 willari gbzlemlerinden
elde edilen yumru c¢imlenmesi sonug-
larmna goére patates ekiminde yumru-
nun Uzerini kaplayan toprak durumu
ve ekim intizami yumru ¢imlenme mik-
tarmm1 Gnemlt derecede etkilemektedir.
Ekim tarihinden 30 giin sonra yapilan
gozlemlere gdre, en fazla ¢imlenme
(% 34.67-41.00) 1/ otomatik ekim ma-
kinasi ile yapilan ekim usulinde; en
az ¢imlenme ise el aletleriyle yapilan
ekim usuliinde (% 21.00-17.34) goriil-
miigtiir. Ekim tarihinden 40 glin sonra
vapilan son gozlemde ise otomatik
ekim makinast ile yapilan ekim usu-
linde en az ¢imlenme (%, 2.0-1.20) ve
en fazla ¢imlenme ise el aletleriyle ya-
pilan ekim usulinde (% 22.32-19.33)
tespit edilmigtir. Bu durum bize agik
olarak gostermistir ki; patates yumru-
sunun toprak igrerisine birakilig tarz
ve lizerine kapatilan topragin durumu
yomrunun Gilenme zamamm etkile-
mektedir.

Denemelerin yapildifa Erzurum o-
vasl deniz seviyesinden 1800-2000 m
yiksek oldugu igin kiglar uzun ve yaz-
lar kisa gegmektedir. Buna bagh olarak
da patates bitkisinin gelisme devresi ki-
sa olmaktadir. Bunun igin aragtira bél-

gesinde patates bitkisinin kisa devre
igerisinde g¢ilenmesi ve gelismesi arzu
edilmektedir Durum bdyle iken, arag-
tirma bdlgesinde hal4 ilkel ekim usulleri
tatbik edilmekte ve béylece patatesin
yetisme devresi uzatimaktadir. Hatta
bazi yillar erken baglayan kar yagiglari,
ylzenden yetigtirici mahsuliinli hasat
etmekte giliglilk ¢ekmektedir. Halbuki
verli kogsullarda yapilan el aletleriyle
ekim wusulil yerine; otomatik patates
ekim makinasi ile ekim vyapilirsa 10-
15 giin, karasaban ile ekim vapilirsa
6-8 glin puluk ile ekim vapilirsa 3-7
gin g¢imlenme zamani balkimindan ka-
zang saglanabilmektedir.

4.2 Yumru Verimi

Denemelerin devam ettigi  1969-
1970 yillarinda ayri ayri olmak fizere,
hasat sonunda elde edilen saglam
yumru miktarlart. deneme tertibine uy-
gun olarak istatistiki analizlere tabi tu-
tulmug ve dnemli farkhliklar tepit edil-
migtir. Buna goére deneme yillari arasin-
da &nemli farkhlik gorillmemis fakat
denemelerde kullanilan mekanizas-
yon kademeleriarasinda dnemli farkli-
lik gorilmistir.

Denemelerde ele alman 6 ayr: me-
kanizason kademelerinde, verim fark-
l1l1g1 ekim ve hasat usullerinin farkli-
ligindan ileri gelmektedir. Bilhassa ha-
sat usulinun sebep oldugu yumru ka-
yiplar1 verimi Snemli derecede etkile-
migtir. Cetvel 1'de gorildigi gibi
bir dekara en fazla yumru kaybi trak-
tor igi kademesi - 1’de ve en az yumru
kayb1 ise el isi kademesindedir. lki
yillik ortalamalara gore diizenlenen bu
cetvelde saglam yumru verimi enaz el

111 Ik rakam 1369 ve ikinci rakam 1970 deneme yilma aittir.
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Cetvel 1 : Cesiti mekanizagyon kademelerinde iki yillik denemelerde elde edilen orta-
lama yumru kaymplari ve saglam yumru verimleri,

ki yillik ortalama

Mekanizasyon i Yumru kayiplar | Saglam yumru
kademeleri
Toprak altinda Zedelenen (verimi)
kalan (kg/da) ) {kg/da)
Eli igi kadeesi — 0,93 2539,49
Ceki hayvan isi
kademesi -I 79,69 1,30 2637,66
Ceki hayvam isi
kademesi -2 101,55 1,20 2704,50
Traktor isi kedemesi -1 329,93 3,34 2819,33
Traktor isi kademesi -2 68,29 0,32 3070,33
Traktdr igi kademesi -3 266,80 1,97 2025,00

igi kademesinde (2539.49 kg/da) ol-
masina karsilik traktorigi kademesi2 de
en fazladir (3070.33 kg/da).

Cetvelin tetkikinden gorildigi gi-
bi, denemelerde ele ahman mekanizas-
yon kademelerinden her iki geki hay-
vanl igi kademesi arasinda yumru ka-
yiplart bakimmdan fark olmadigt gibi
saflam yumru verimi bakimindan da
fark gorillmemistir. Buna ragmen traktor
isi kademelerinde, yumrn  kayip
miktarlar1 diger mekanizasyon kade-
melerinde fazla olmakta, fakat bu
kademelerde kullamilan otomatik pa-
tates ekim makinasimin saglamis ol-
dugu yumrn verimi artigi dolayisiyle,
verim bakimindan diger kademelere na-
zaran daha uygun olmaktadir. Her {ig
traktor Ig1 kademesi arasinda yumru
kayb1 ve dolaysiyle yumru  verimi
bakimundan en uygun mekanizasyon
kademesi, trakt®r isi kademesi - 2°dir.

43, Igilik thriyaa
Bu ¢aliyma, Erzurum ovasinda ya-
pidign igin kullamilan iscilik dorvm-

lart bdlgenin dogal dzelliklerine uygun
olarak se¢’lmis ve hesaplamalarda bu
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duruma sadik kalmmistir. Tscilik ihti-
yact hesaplamalari her mekanizasyon
kademesi igin 100 m x 15 m biiyiiklii-
giinde (1.5 dekar) dikdortgen seklinde
deneme parselleri {izerinde alet ve
makinalanin effektif ig verimlerine gire
degierlenderilmistir.

Denemelerde elde edilen igilik
ihtivact sonnglarina gdre ele alinan
mekanizasyon kademeleri Gnemli de-
recede farklihk gostermigtir. Denemesi
yapilan hermekanizasyon kademesinde
bir hektara gerekli is¢ilik ihtivacina
gore diizenlenen Cetvel 2’de goril-
dogii gibi el isgiligi; el i; kademe-
sinde 329.08 iken ¢eki hayvamn i
kademesi - 1°de 208.20, ceki hayvam
isi kademesi - 2'de ise221.80’¢ dis-
miigtiir. Hayvan iginden traktdr isine
gegiste bu digme orara daha da art-
mig olup, traktér igi kademesi - 1'de
elisi kademesine gére % 27.51’¢ trak-
tor isl kademesi - 2’de % 14.70%¢ ve
traktdr igi kademesi - 3de % 11.24%
kadar dusmigtir, Ceki hayvani iggi-
ligi, ¢eki isi kademesi - 1’de qeki isi
kademesi - 2’ve nazaran daha az olup,
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% 100.den %, 76.68'¢ kadar digmiy.
tiir, Traktsr isciligi yoninden ise en
fazla taktdr isi kademesi - 1’de olup,
bu defer % 100 kabul edildigitaktirde
trraktdr igt kademesi - 2'de % 91.38
ve traktdr isi kademesi - 3’de %7 97.30'a
kadar dismiigtiir.

Yikardaki cetvelin tetkikinden de
anlasilacagl iizere, bir hektara perekli
is¢ilik ihtiyac: ydniinden, bdlge igin
en uygun mekanizasyon kademesi trak-
tor isi kademesi - 2 olmaktadir.

4.4 Maliyet Etiidi

Tarimsal mekanizasyonda esas a-
mag, ijletme iginde kollamian enerji
kayna®i wve ekipmanlarin ekonomik
olmalaridir. Ba nedenle denemelerdeele
alinan ¢esitli mekanizasyon kademele-
rinde kullanilan dretim araglanpin ma-
liyet etiitleri yapilarak, bo mekani-
zasyon kademelerinin ekonnmiklik de-
receleri aragfinlostir.

Bu ¢alisma Frzurom ovasinda
yiriitilddgi i¢in malivet etiitlerinde
bdlgenin yapitsal Grelliklerine uygun
olan ve yetkili tesekkiiller tarafindan
uygelanan birim fiyatlaresas alinms-
tir. Ayrica bdlgede yapilmig diger bazi
calbigmalardan da faydalasilmistir.

Denemelerde ele alinan mekanizas-
yon kademelerinde, ayriayritespit edi-
len igilik wve ekipman masrafi birlesti-
rilerek, bir hektara vapilan toplam mas-
raf hesaplanmisiir, Yapilan masraf
hesaplari sonuclarina gore ele aliman
mekanivasyon kademeleri arasinda bir
hektara yapilan masraf miktarlar fark-
lilik  gdstermistir,. Mekanizasyon ka-
demelerinde bir hektara yapian ig-

36

¢ilik, ekipman masraflarimin toplam
degerlerine pgore  dizenlenen cetvel
¥de agik olarak gorildiigii gibi bir hek-
tara yapilan toplam masraf; el isi kade-
mesinde 97100 iken, ¢eki hayvani isi
kademesi - 1'de &, 8291 ve ceki
hayvani i5i kademesi - 2’de % 93.39a
kadar diimiistiir. Mekanizasyon ka-
demelerine traktdrin girmesiyle bir
hektara yapilan toplam masraf daha
da aralarak, traktér, isi kademesi 3°
de %, 8l.15%e. tarktdr isi kademesi
I'e &, 63.58%e ve traktdr isi kademesi
2.de % 52.30Va kadar disistir. G6-
riililyor ki bir hektara yapilan en diigiik
masraf otomatik patates ekim makina-
nasinin ve eleme 1zgaralr hasat maki-
nasinm  kullanildi@  traktdr isi kade-
mesi - 2 olmustur,

Aragtirma bélgesinin yapitsal ozel-
likleri gdz dninde buludurularak ter-
tiplenen 6 meknizasyon kademesi ara-
sindan; yumru ¢imlenmesi, yumru ve-
rimi, ig¢ilik ihtiyact ve masraf du-
rumlart bakimindan en iyi goriilen
mekanizason kademesitraktdr isi kade-
mesi - 2 olup, aragtirma blgesi iginde
en uygun mekanizasyon kademesi bu-
dur. Diger mekanizasyon kademeleri de
uygunluk dercelerine gore gdyle sira-
lanabilir: Traktor isi kademesi - 3, trak-
tér isi kademesi - 1, ¢eki hayvani isi
kademesi - 1, ¢eki hayvaniisgi kademesi
- 2 ve el isi kademesi. Bu mekanizasyon
kademelerini tarlada elde edilen saglam
yumru verimi degerlerine gére siwrala-
dipimuzda: Traktdr igi kademesi - 2,
traktdr isi kademesi 1, traktdr igi kade-
mesi - 3, ¢eki hayvam isi kademesi - 1,
geki hayvam isi kademesi - 2 ve el iyi
kademesi’dir.
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A RESEARCH ON MECHA-
NITAITON OF POTATO DRI
LING AND HARVESTING IN
ERZURUM VALLEY

The purpose of this work, wich
is being the first research or the Mec-
hanisaiton of potato cultivation in
the Turkey, is to determine the domes-
tique methods aplied in potato seeding
and harvesting in the research-region
and the adaptability of the mecha-
nisaticn to the regional condition.
For this purpose, one kind of manual
{man) work, two kinds of aminal drawn
work and three kindsof tractor work
summing six differant work method
in potato seeding and harvesting has
been considered and studied. So the
suitability of the seeding and harves-
ting equipments, which are beeing
used in differert mechanizaiton steps,
to the conditions of regional farms,
topografy and powersurces been de-
termined.

The mechanisation tests, has be-
en done on the fields at Atatirk Uni-
versity farm which is located on the
Erzurum plain where soil conditions
were suitable to potato cultivation and
water for irrigation was avajlable. The
test beemng done in 1969 and 1970
continued two years. Each year, the
parsels were selected in the same fileds
and their size were such that the
equipment could be used easily.

The 100 meter fong and 15 meter
wide (Suitable for 20 furrow) parsels
were distributed on random selected
blocs, as three replicaiton. During
the tests, the working depts rated widths
speeds of trawel and measurment dis-
tances has been keept equal.
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The mechanisaiton steps consi-
déred in the tests, were arreuged su-
itable to the reginal conditions and the
equipment used for this steps were se-
lected among those who are com-
menly usedin the research region, ava-
ilable in the market and portionally
constructed in Turkey. This idea in
mind. during the seeding tests; hand
tools, primitive plough, common fra-
me two - way amimal drawn plough
common frame two - way animal darwn
plough and two - row autamatic potato
seede were used, during harvesting tests
on the other hand, hand tools, potato
harvesting plough (pooled by animals)
spinuers type (P.t.o. - driven) potato
digger, chain type (P.t.o. - driven)
potato digger and potato combine
(P.t.o. - driven) were used. In this man-
ner the results obtained from the tests
could be summerised as fallow:

. The potato cultivation in the
research region is commenly beeing
done on small fields using man - pe-
wer which is the most expensive po-
wer source. This prevent the develop-
ment of the potato cultivation in region.

2. The four different seeding met-
hods used in mechanisation steps, ef-
fect to germination considerabely. The
best germination result was obtained
with the automatic seeder, in
conparation with the commen hand
tools method, the automatie seeder
coused shorten the germination period
about 10-15 days.

3. The constructive spesifications
and working manner of different equi-
ments and tools, used, effect on the
amount of bruised potatoes. In com-
peration with the other methods fo-



und the rate of brussed potatoes speci-
ally high when spinners type (P.t.o.
driven) potato digger was used. As
regards of potato losses the best results
was obtaind when hand fools step,
and tracfor work step - 2 was used.

4, The fallowed mechanisaiton
steps in field tests, effect considerably
on the yield. in spite of the minority
of the potato losses in manual work.
step, the yield was 1513,60-2563,33
kg/da, becide that the yield with trac-
tor, work step - 1, where the potato los-
ses was maximum, has been found as
2792,00-2840.66 kg/da. The bast yield
results on the other handhos been ob-
tained with the tractor work step - 2
{2937,66-3070,33 kg/da).

5. The manuel work in potato
sceding and harvesting decrases con-
siderabely with theincrease of the deg-
ree of mechanisaiton, While the need
of man power per hectar beeing 661,
00 man hours in hand work step, this
amound of need decreases to 36,99
man power - hourfha with the use
of automatic potato seeder and potato.
combine. This need is only ¢, 11,24
of the need in hand work step.

6. The facility of useand the wor-
king capacity of the tools and equip-
mentsused in different type of mecha-
nisation setps, are effecting on the
need of animal drawn hours and trac-
tor hours. As regard of the need of
animal drawn work, the primitive pol-
ugh i3 more handy than two - way ani-
mal plough, Asregard of he need of
tractor work on the other hand, the
best mechanisaiton step is “The trac-
tor work step - 2" where chain type
(P.t.0. - driven) potato digger was u-
sed.

7. The most effective factor which
determines the possibility of mecha-
nisation in potato seeding and har-
vesting is the cost per unit area. Bet-
ween the mechanisation steps fallowed
during the tests, the cost per unit area
differed considerably. In the mecha-
nisation steps, labore costs and costs
of equipments effect on the total cost
per hectare. Since the manual work
in the “hand work step” is too high
the cost per hectare is also highst. Be-
cide that the same cost per hectare
amounted %, 82.91; % 93.39; % 63.
58; % 52,30 and %] 81,15 of the cost
in "hand work step” by animal drawn
work step - I, animal drawn work
step - 2, tractor work step - 1, tactor
work step - 2 and tractor work step
3 respectively.

Asa result it can be said that the
potato yield increases with the rise of
mechanisaiton step, but it seems in
possible to replace completelly the
manual ,work by usig equipments. Be-
sid that the labor costs decraesas in
acertain limits with therise of mecha-
nisation.

Amoung the mechanisation steps
tested in this research, yield, necessity
of manual work, and costs in mind,
the bet results was obtained with the
mechanisation step of "Tractor work
step - 27, and it can be said that this
th best mechanisaiton step for the re-
searchh too. According to their degree
of opplicability, the other mechani-
sation steps could be ordered as fallow:
Tractor work step - 3, tractor work
step - 1, animal drawn work step - 1,
animal drawn work step - 2, and ma-
nual {man) work step.
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Amoung the aix mechanisaiton
steps whose cahracteristics are deter-
mined with this researsch, one could

prefare the proper roechanisation steps
for the spesial conditions of his farm.
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