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OZET

Bu calismada uzaktan sabit telefon hatti ve modem kullanilarak bir evdeki cihazlarin kontroli ve otomasyonu
tanititimistir. Kullanici bu sistem ile uzaktan sabit telefonun tuslarini kullanarak evdeki cihazlari kontrol
edebilmektedir. Otomasyon sisteminin yazilim kisminda modemden bilgileri almak igin TAPIEx ActiveX
Control 2.6 yazilimi kullaniimaktadir. Bu yazilimdan alinan bilgilere dayanarak istenen amaci gerceklestirecek
ve portlari kumanda edecek bir arayiiz yazilimi gelistirilmistir. Bilgisayar ¢ikisindan rélenin strtlebilmesi icin
bir réle devresi hazirlanmistir., Kumanda edilen role sayesinde evdeki tim cihazlarin kontroli
saglanabilmektedir.

Anahtar Kelimeler : Ev otomasyonu, Uzaktan erisim, Bilgisayar destekli otomasyon.

COMPUTER AIDED DISTANCE HOUSE AUTOMATION BY TELEPHONE LINE
ACCESS

ABSTRACT

In this study, control and automation of house instruments have been practiced by using a distance telephone line
and a modem. A user can use the buttons of a telephone in distance and he can control the instruments at home.
In order to data acquisition from a modem, TAPIEx ActiveX Control 2.6 software has been used. An interface to
fulfill the operation provided from the software and controlling the ports has been written. To drive relays from
computer output, a relay circuit has been designed. The all instruments at home have been controlled by the relay
controlled.

Key Words : House automation, Remote access, Computer aided automation.

1. GIRiS

Kontrol ve otomasyon sistemleri ev teknolojileri

konusunda da biyik ilerleme kaydetmistir. Gunlik
Bilgisayar ile kontrol ve otomasyon son yillarda hayatin ayrilmaz parcasi olan bu teknolojiler tg¢
insan hayatinin her alaninda biiyiik kolaylklar ve asamadan gegmektedir. Birinci asamasi ihtiyac
imkanlar saglamaktadir. is sektorlerinin otomasyona karsilayacak her turlu cihazin gelistirilmesi ve
gecmesiyle birlikte kazancin artmasi, kalitenin ginluk hayatta kullaniimasi  seklinde —olmustur.
artmasi, insan faktoriinden kaynaklanan hatalarin Ikinci asamasi ise bu cihazlarin uzaktan kumanda ile
minimize edilmesi, is takibi kolayhigi ve kazalarinin kontrolleri,  bazilari  icin  zamanlayicilarin
azaltilmasi g|b| b”’gok avantaj sag|anm|$t|r_ Bu kU”a.nlImaSl, birgogu |Q|n de kuIIanICIya alternatif
nedenle giiniimiizde otomasyon biitiin is sektorleri secenekler sunmasi seklinde olmustur. Simdi bu
icin vazgecilmez bir ihtiyag haline gelmistir. strecin bir sonraki adimi olan Uclncl asamaya
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gelinmistir. Bu asama tim cihazlarin tek bir
merkezden yada uzak mesafelerden degisik iletisim
yollariyla kontrolii ve programlanmasidir.

Bir otomasyon sistemi temelde bir ana bilgisayar, bu
bilgisayara bagh cevre kontrol birimleri (sensorler,
roleler vb) ve bu iki birim arasinda denetimi
gerceklestiren  bir  yazilimdan  olusur. Bu
yazilimlardan, kontrolli yapilan ¢evre elemanlarina
kolay midahale imkani vermesi, cihazlarin anlik
olarak calisip c¢alismadigl bilgilerinin ekranda
goriluyor olmasi, calisan bir cihazda meydana gelen
arizanin aninda kullaniciya bildirilmesi veya sisteme
blyuk capta zarar verebilecek bir arizanin meydana
gelmesi durumunda tlm sistemin c¢alismasinin
durdurulmasi  gibi  dzelliklerinin ~ bulunmasi
beklenmektedir.

Otomasyon sistemlerinde ¢evre birimi olarak en ¢ok
kullantlan  eleman roledir.  Bilgisayarin  ¢ikis
portundan, dogrudan 220 volt AC ile calisan bir
cihazi kontrol etme imkani olmadigi icin, cikis bir
elektronik devre vasitasiyla roleyi slirmekte ve
boylece yuksek gl gerektiren cihazlarin kontroli
saglanmis olmaktadir. Rélenin yani sira yaklasik
olarak ayni islevi goren, Opto-Triak, MOSFET ve
yari iletken roleler de kullanilabilmektedir. Bir
otomasyon sistemine disaridan bilgi, sensérlerden
gelmektedir. Sensorlerden gelen bilgiler bilgisayarda
islenerek kullaniciya bildirilir. Bdylece kontroli
yapilan cihazin veya ortamin durumu hakkinda
istenildigi zaman bilgi sahibi olunur.

Otomasyon sistemleri Uzerine c¢alismalar uzun
yillardir yapilmaktadir. Ev otomasyonu ve cihazlarin
uzaktan kontrolii (zerine de bircok calisma
yapilmaktadir.

Akilli stokerli kazan sistemi calismasinda (inan,
2002) seralarin ve binalarin 1sitilmasi amaciyla
kullanilan kémir kazanlarini kontrol eden bir sistem
tasarlamistir. Sistemde Basic tabanli SAI Tiirkce
programlama dili Kkullaniimigtir. Sistem kazan
sicakhigl sera ici sicakhgl ve dis sicaklk arasinda
baglantt kurar ve set edilen degerler dahilinde
calisir. Sera ve bina isitmasinin arastirma amacli
incelenmesi icin, 4800 baud hizinda, RS232
baglantisi vardir. PC ve Datalog Programi
sayesinde, sistemdeki tim degisikler kayit altinda
tutulabilir. ~ Sistem  kontrolinde PIC  16F877
kullaniimistir.

Erol, Y., yapmis oldugu otomatik cicek sulama
sistemi uygulamasinda evden uzun sireli ayri
kalindiginda cicekleri dizenli olarak sulayacak bir
sistemi gelistirmistir (Erol, 2004a). Bu sistem
sayesinde 3 adet ¢icegin bir ay suresince otomatik
olarak sulanmasini yapabilmektedir. Cigekler giinde

bir kez sulanacak sekilde tasarim yapilmistir.
Ayarlanan sulama vakti gelince ‘otomatik sulama
sistemi’ aktif olmakta ve kovada bulunan su, pompa
vasitastyla ciceklere aktariimaktadir. Pompanin ne
kadar sire calisacagl tasarlanan ayri bir elektronik
devre ile ayarlanmaktadir. Boylece, cicegin ihtiyag
duydugu miktarda su verilebilmektedir.

Kizil otesi 1sikla cihaz kontrolii galismasinda (Erol,
2004b) ise Uzerinden akim gectiginde ortama 1sik
yayan diyot kullanilmigtir. LED’lerin ortama yaydigi
Isinimin dalga boyu frekansina, spektrumun goérinar
veya gorinir olmayan 1sik bolgesine gére uygun
tasarlanmis bir verici-alici devresi ile 5-6 metre
uzaktan herhangi bir cihazi agip kapatmak
mumkdainddr.

DTFM (Dual Tone Multiple Frequency) Tonu ile
uzaktan cihaz kontroll ¢alismasinda (Isik, 2002) ise
telsizle veya telefonla uzaktan bir sistemin calismasi
saglanabilmektir. Telefondan veya telsizden ¢ikan
DTMF ton sinyali bir amlifikatér yardimiyla genligi
blyutildikten sonra CM8870 kod ¢odzlict (decoder)
entegresi tarafindan 5 bitlik veriye donlsturalar.
Decoder'den ¢ikan 5 bitlik veri pic 16F877'nin
portlarina  aktarilir. PIC  16F877 tarafindan
klavyeden girilen degerle karsilastirthr ve ilgili
roleleri calistirir.

Su deposu otomasyon sistemi  calismasinda
(inan, 2005) igme ve sulama su ihtiyacini karsilamak
Uzere iki depodan olusan sistemin otomatik kontroli
gerceklestirilmistir. Ana depodan telsiz sinyalleri ile
gelen su seviyesine gdre pompalar otomatik olarak
caligir. ~ Sistemin  calismasi  radyo  frekansi
kullanilarak internet (zerinden izlenir ve kontrol
edilir. Pompalarin otomatik olarak calismasi igin
PIC, su seviyesini algilamak igin SSR rolesi
kullaniimigtir. Sistemin programlama dili ise Visual
Basic tabanli SKOP V25 kontrol yazilimidir.
Kullantlan bilgisayarin internete bagl olmasi
durumunda uzaktan izlenir ve degisiklik yapilabilir.

M2M kablosuz iletisim teknolojisinin kullanildig ev
otomasyon sistemi (Alheraish ve ark., 2004) “Global
System for Mobile communication” (GSM) hiicresel
iletisim sistemi  kullanilarak tasarlanmis  ve
uygulanmistir. Bu calisma kontrol edilecek devre,
mikroislemci, GSM modullnid birlestirir. Boylece
¢ok genis bir alana uygulanabilir.

Haberlesme muhendisliginde kullanilan modulasyon
teknigine dayanarak gelistirilen bir uzaktan kontrol
sisteminde (Das ve ark., 2006) Microsoft Visual
Basic dili ara birim yazilimi olarak kullanilmistir.

Internet (zerinden egitimi saglamayr amagclayan
(Bagnasco ve ark., 2005) uzaktan kontrolli bir
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elektronik laboratuar sisteminde ama¢ 0Ogrenciye
internet yoluyla elektronik dgretebilmek ve sistemi
kolay bir sekilde ydnetebilmektir.

Telekomiinikasyon  ve internet  sistemlerinin
dinyadaki son gelismelerinin incelendigi calismada
(Babulak, 2006) endiistri ve otomasyon sistemlerinin
ginumuzdeki halinden ve gelecekteki yapilamasi
mumkin olan tam otomatik evlerden bahsedilmistir.

Diger bir ev otomasyon sisteminde (Edwin ve ark.,
2003) ise yeni bir teknik olan veri madenciligi
teknigi Uzerinde durulmaktadir. Veri madenciligi
girilen verilerden, veriler arasindaki iliskiler g6z
oninde bulundurularak gegerli bilgiye ulasma
yoéntemidir. Bu calismada akilli bir ev sistemi igin,
elde edilen verilere gbére iki algoritma
gelistirilmektedir. Son olarak bir algoritma analizi
olusturularak sonuca ulastlir.

Bu calismada uzaktan sabit telefon hatti kullanilarak
ev otomasyonu yapilmaktadir. Calismanin giris
bélimiinde bu konuda yapiimis ¢alismalar hakkinda
bilgi verilmistir. Ikinci boliimde ise sistemin
modellemesinin detaylari anlatiimaktadir. Sonug
bélimiinde ise elde edilen bulgular ve gelecekte
yapilabilecek  calismalar ~ hakkinda  bilgiler
verilmektedir.

2. SISTEM MODELLEMESI

Sistemin yapisi Sabit Telefon hatti, Bilgisayarin
paralel portu, role devresi ve role olmak Uizere 3 ana
bilesenden olusmaktadir (Sekil 1).

2. 1. Yazilim

Bilgisayar (zerindeki modemi kullanarak telefon
hatti ile iletisim kurabilmek icin TAPIEx ActiveX
Control 2.6 programi kullaniimistir. Bu program
HotWind Software firmasi tarafindan gelistirilmis,
PC lzerinden telefona gelen aramaya cevap verme,
mesgul durumuna alma, sesli mesaj verme,
telesekreter gibi karsidan sesli mesaj alma, gelen
aramanin numarasini ggrenme, arama yapma gibi
uygulamalar yapabilmektedir (www.tapiex.com).

TAPIEX programi; ozellikleri, olaylari ve metodlari
olmak zere (¢ bashk altinda incelenebilir.
Bunlardan bazilari asagida aciklanmistir.

ko
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Q00O
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Verici telefon  Alici telefo
AN -
Seri port
— —_ I I

Paralel port
Kumanda

edilen cihaz

Réle =

Role
Devresi

Sekil 1. Sistemin genel yapisi.

Ozellikleri: BSTR Device ID: Kayith modemin
ayari i¢in kullanthr. LongSilenceLevel: Varsayilan
sesin en dusUk degerini gosterir. Boolean AGC:
Otomatik kazang 0zelligidir. BSTR Comport:
Modemin cevap okuma 6zelligidir.

Olaylart : Void OnRing(long Number): Aranan
numara. Void OnDtmf(long Source): Gelen aramada
kargidan herhangi bir tusa basiimasi. Void
OnAnswered (): Gelen aramaya cevap verilmesi.
Metodlari : Void Close:Modemi kapatir. Boolean
PlaybackText(BSTR Text): Herhangi bir yaziyi veya
numarayl modeme aktarir. Boolean Analyselnput():
Fonksiyon  basarili  bir  sekilde tamamlanip
tamamlanmadigini gosterir.

Programin saglamis oldugu iletisim sayesinde alinan
sinyalleri amaca goére degerlendirmek igin V. Basic
ile bir arayliz programi yazilmistir (Sekil 2). Arayiiz
programi, basilan tuslarin  yorumlanmasini ve
istenen amaca gore paralel portun kontrolini
saglamaktadir.
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LtLines

Otomatik Cevaplama |1 kez galinca
BASILAM TUS DESERT:

Sekil 2. Programin ekrani

Program calistirildiktan sonra telefon hattindan
sinyal alindiginda Voice modem devreye girerek
telefona  otomatik olarak cevap verir ve
message_0.WAV dosyas! ile kullaniclya “hos
geldiniz” gibi karsilama mesaji verir. Karsidan 1
tusuna basildiginda paralel porta 1 degeri
gonderilerek +5 V ile rdlenin sirulmesi saglanir.
Tekrar 1 tusuna basildiginda porta O degeri
gonderilerek role kapatilir. Programin bu islemi
gerceklestiren  kisimlarinin -~ kodlari  asagida
sunulmustur.

Dim durum As Boolean
Private Sub Form_Load()
Dim line As ITAPILine
mTAPIEX.Initialize
For Each line In mTAPIEX.Lines
If Line.Caps.Media_Modes And
TAPIMEDIATYPE_AUDIO Then
LtLines.Addltem line.DeviceName
LtLines.ltemData(LtLines.ListCount-
1)=Line.DevicelD
End If
Next
End Sub

Private Su mTapiex_OnConnected(ByVal m_Call

As TAPIEXLIbCtLITAPICall, ByVal

ConnectedMode As

TAPIEXLibCtl.LINECONNECTEDMODE)
m_Call.PlaybackFile “message_0.WAV”

End Sub

Private Su mTAPIEx_OnDisConnected(ByVal
m_Call As TAIEXLIibCtlL.ITAPICall, ByVal
DisconnectedMode As
TAPIEXLibCtl.LINEDISCONNECTMODE)

MTAPIEXx.CloseAll

For i=0 To LtLines.ListCount-1

MTAPIEX.GetLineFromDevicelD(

LtLines.ItemData(i)).Open

Next
End Sub

Private Sub mTAPIEx_OnDTMF(ByVal m_Call As
PAPIEXLIibCtLITAPICall, ByVal KeyCode As
Long, ByVal DigitMode As TAPIEXLIibCtL.TAPI_
DIGITMODE, ByVal TickCount As Long)
Select Case KeyCode
Case 49:Label4.Caption="1 tusuna basildi”:
If durum=False
Out Val(*&H”+378"),0 ‘kapat
Else
durum=True
Out Val(“&H"+"378"),2 ‘A¢
End If
Case 50:Label4.Caption="2 tusuna basildI”
Case 51:Label4.Caption="3 tusuna basildI”
Case 52:Label4.Caption="4 tusuna basildi”
Case 53:MsgBox(”Merhaba™)
Case 54:Label4.Caption="6 tusuna basildI”
Case 55:Label4.Caption="7 tusuna basildI”
Case 56:Label4.Caption="8 tusuna basildI”
Case 57:Label4.Caption="9 tusuna basildI”
Case 48:Label4.Caption="0 tusuna basildI”
End Select
End Sub

Private Sub mTapiex_OnRing(ByVal m_Call As
TAPIEXLibCtl.ITAPICall, ByVal RingCount As
Long)

Debug.Print RingCount

If RingCont>=Val(EdAutoAnswerRingCount)
Then

m_Call.Answer

End If

End Sub

2. 2. Paralel Port

Bilgisayarlardaki portlar sayesinde herhangi bir
makineye veri gonderilebilir veya alinabilir ve bir
makinenin igleyisi kontrol edilebilir. Tipik bir
bilgisayarda bir veya birden fazla 'seri port' bir tane
de 'paralel port' bulunur. Seri portdan bilgiler seri
(her defasinda bir bit) olarak gonderilir ve bu tur
portlara genellikle tarayici (scanner) gibi cihazlar
baglanir. Her defasinda birden ¢ok bit géndermek
icinse paralel port kullantlir. Bu tip portlara da yazici
(printer) veya paralel port baglantisi olan herhangi
bir cihaz baglanabilir.

Paralel port yapi itibariyle 25 tane iletisim pin'i
(bacak) icerir. Iki sira halinde dizilen pinler, Ustte 13
tane altta 12 tanedir (Sekil 3).

Kullantlan pinlerin gorevleri farkli farkhdir. Hepsi
veri iletisiminde kullanilmaz (Tablo 1). Ornegin 18
den 25'e kadar olan pinler toprakdir. 2 den 9'a kadar
olan pinler data alig/veris pinleridir. Yani bilgisayar
ile cevre birimi arasindaki veri iletisimini 2 den 9'a
kadar olan 8 pin saglar.
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Toprak (ground)

. Data Portu
Q Status Portu O

Sekil 3. Paralel port uclari.

Control Portu

Toprak (ground)

Tablol. Paralel Portun Bilgisayar/Yazici Arasinda
Pin-To-Pin Baglanti Sekli.

Bilg. | Yazici | Sinyalin Adi Sinyalin Anlami
Pinleri | Pinleri
1 1 -STROBE Veri transferini
gosterir
2 2 DO Veri yolu-bit 0
3 3 D1 Veri yolu-bit 1
4 4 D2 Veri yolu-bit 2
5 5 D3 Veri yolu-bit 3
6 6 D4 Veri yolu-bit 4
7 7 D5 Veri yolu-bit 5
8 8 D6 Veri yolu-bit 6
9 9 D7 Veri yolu-bit 7
10 10 -ACK En son karakter
alindi
11 11 -BUSY Yazici mesgul
12 12 PE Yazicida kagit yok
13 13 SLCT Yazici agik
14 14 -AUTO LF nin ardindan
FEED otomatik CR
15 32 -ERROR Veri transfer hatasi
16 31 -INIT Yaziciyi resetle
17 36 SLCT IN Yaziciyi online yap
18-25 | 19-30 GND Toprak

Paralel porta veriler, decimal (10'luk sistemde)
yollanir fakat paralel portta binary (2'lik sistem) gibi
is gorar. Ornegin, paralel porta decimal olarak 11
degerini  gonderilmis  varsayilsin.  11'in  2'lik
sistemdeki karsihgr 00001011 dir. Yani bunun
anlami paralel portun data pin'lerine 2'lik sistemdeki
bu verinin iletilmis olmasidir. O degeri giden pin'e
Logic 0 (0 volt), 1 giden pin‘e ise Logic 1 (+5 volt)
yollanmistir. Yukaridaki drnekde 2, 3, 4, 5 ve 7 nolu
pin‘lere 0 (sifir) degeri, 6, 8 ve 9’nolu pin'lere de 1
degeri gitmis olur.

Tiim Data pin'lerine 0 degerin gelmesi demek 10'luk
sistemde O degerinin goénderiliyor olmasi demektir.
Tim data pin'lerine 1 degerinin gelmesi demek
(11111111) 10'luk sistemde porta 256 degerinin
gonderiliyor olmasi demektir.

Bu da demektir ki paralel porta bir kerede
yollanabilecek veri 0 ile 256 sayilari arasinda
olmalidir ve bu degerler tam say1 olmalidir (integer).

Paralel portlar hem giris hem de ¢ikis noktalaridir.
Dolayisiyla kontrol edilirken son derece dikkatli
olunmahidir.

Paralel portta ¢ikiglar Pin 2 den pin 9’a kadardir. Bu
cikiglar topraga gore 0.3 volt veya 5.0 volt c¢ikis
verirler. Ancak bu cikiglar bir LED'i veya ufak bir
ampuli yakacak kadar gucludir. Eger ylksek glg
ceken bir cihaz baglanirsa yanabilir. Bu sebeple
yuksek gug isteyen bir cihaz icin bir iki devre 6nerisi
yapilabilir. Bunlardan biri eger alternatif gerilim
kullanilacaksa role kullanilabilir. Dogru gerilim
kullanilacaksa o zaman bir gli¢ transistori ile daha
yiksek gucteki cihazlar kontrol edilebilir.

Normal printer ile haberlesirken kontrol bitleri
sayesinde cok givenli bir haberlesme yapilmasina
ragmen, iki bilgisayar arasi baglanti yapmak igin
paralel port kullanildiginda durum guclesir. Bu
haberlesmede BIOS komutlarini kullanmak cok
kullanigl  degildir. Bu komutlar bit bit kontrol
edilirler, bu da durumu guclestirir.

Paralel port registerlari 378H, 379H, 37AH olmak
Uzere ¢ port olarak hafizada kayithdirlar. Bunlar
base, base+1 ve base+2 adresleridir. Bazi PC lerde
bu adresler yukaridaki gibi degil baska isimlerde
olabilir. Bu adreslerden Base, 8 adet data ¢ikiginin
adresleridir. Base +1 ise giris/¢ikis (1/0O) adresleridir.
Base +2 ise giris olarak adreslenmistir.

Porttaki h378 ifadesi paralel portun BASE adresinin
HEX degeridir. Porta "00000001" degerini
gondermek icin programlama asamasinda port
isminin 6nlne "1" parametresi getirilir. Boylece 8
tane DATA pininden ilkinin (DATAO) lojik degeri
"1" olur. Ornegin DATAO yerine DATA3
kullanilmak istenseydi porta "00001000" degerine
10’ luk sayi sisteminde karsilik gelen "8" degerini
gobndermek gerekirdi. Bu komut sayesinde DATA
pininin lojik degeri "1" oldugu stirece ROLE aktif
halde kalacaktir. ROLE 'yi tekrar pasif hale getirmek
i¢in roleyi bagladigimiz data pinin lojik degerini "0"
yapilmalidir.

2.2.1. Base Adresleri

Base adreslerinde 8 adet veri yolu bulunmaktadir.
Bunlar pozitif logic ile calisan veri yollardir.
Yalnizca ¢ikis yollari olarak kullanilabilen adresler
printer baglantisinda tamamen veri iletimi igin
paralel senkron sekilde kullanihir. Bu c¢alismada
ASM kodlari kullanilarak hazir kodlardan ayri bir
sekilde paralel porta bilgi gonderilmis ve bu sayede
her pin degisik logic komutlar kullanilarak bagimsiz
kontrol edilmistir.
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2.2.2.Base +1 Adresleri

Base +1 adresleri ise yalniz ¢ikis icin kullanilan
adreslerdir. Bu portta ERROR, SLCT, PE, ACK ve
BUSY pinleri bulunmaktadir. Buradaki pinler
printer hakkinda bilgisayara bilgi gondermek igin
kullanilir. Bu c¢alismada bu pinler disari ile baglant
saglanmak amaci ile kullanilmistir. Bu sayede
printer igin kullanilan pinler ASM kodlari ile kontrol
edilerek kontrol amach kullantimistir.

2. 2. 3. Base +2 Adresleri

Base +2 adresleri giris/cikis portudur. Bu port
printerda olusacak hatalari, veri bozukluklarini tesbit
icin kullaniimaktadir. Burada STROBE, AUTO
FEED, INIT, SLCT IN, IRQ pinleri bulunmaktadir.
Bu pinler ise bu calismada kontrol pinleri yani 8255
kontrol pinleri olarak kullaniimiglardir. Bu sayede
paralel port cogullanmis ve daha ¢ok devre birimine
ulasim saglanmistir.

2. 3. Role Devresi

Bu calismada, 12 volt ile ¢alisan réle kullaniimistir.
12 voltluk bir gerilim uygulandiginda, rdle
konumunu degistirerek devrenin tamamlanmasini
saglamaktadir. Devrenin kapanmasi ile 220 volt ile
calisan cihazlara elektrik verilmis olmaktadir.
Bilgisayarin dijital cikisi +5 volt oldugu icin
dogrudan roleyi surmekte kullaniimamaktadir. +5
voltluk bilgisayar c¢ikigi hazirlanan asagidaki devre
yoluyla +12 volt’a yukseltilmistir.  Burada,
transistor, tipki bir anahtar gibi kullaniimistir.
Transistore, bilgisayardan +5 volt digital bilgi
geldigi zaman iletime gecerek, +12 voltun roleye
uygulanmasi saglanmaktadir. Sekil 4’de kullanilan
réleyi kumanda eden devrenin semasi verilmistir.

Faz

220V

+12V DC l

12v
ROLE

1N4001

—— Ndatr

DATA Pin BC33T

Sekil 4. Roleyi kumanda eden devrenin semasi

2. 4. Voice 56K Internal Modem

Bu calismada gelismis 6zelliklere sahip olan 3Com
U.S. Robotics Voice 56k V, 90 Internal Modemi
kullanilmistir.  Bu modem kullanicilarina; hizh
download imkéni, faks gdnderme, arayan Kisiye
sesli mesaj verme, bilgisayar Uzerinden yardimci
programlarla girilen bir numarayi arayabilme, gelen
aramanin hangi numaradan arandigi bilgisini (Caller
ID) alabilme, gelen aramaya cevap verildiginde
karsidan  basilan tus kodlarini  okuyabilme,
telesekreter gorevi yapabilme gibi imkanlar
sunmaktadir. Bu 6zelliklerden karsidan basilan tus
kodlarini okuyabilmesi ozelligi burada
kullanilmistir.

3. ARASTIRMA SONUCLARI VE
TARTISMA

Bu calismada, sabit telefon hatti kullanilarak bir
evdeki istenen cihazin agma kapama ve sire
denetimleri yapilmistir. Bu islem icin bilgisayar,
voice modem, aramaya yanit veren ve telefon hatti
ile modem arasindaki iletisimi saglayan Tapiex 2.6
programi  kullantlmigtir. ~ Ahinan  sinyallerin
yorumlanmasi ve istenen amaca gore paralel portun
kontroll icin bir arayliz programi yazilmistir. Bu
program sayesinde paralel portun data pinleri
kontrol edilmekte ve istenen amaci gergeklestirecek
pinlere 12 Volt birim gerilim gonderilmektedir. Bu
pinlerin kontrol edecegi roleler icinde bir devre
tasarlanmig ve rélelerin kontroli saglanmistir.

Sonug olarak bu sistem sayesinde, ev disinda iken,
evdeki bir sistemin sabit telefon ile kontrol imkani
saglamistir. Glnumuzde artan givenlik ihtiyacina
paralel olarak, uzaktan kontrol ifadesi de 6nem
kazanmistir. Teknoloji gelisimiyle daha az insan
gict, daha fazla is amaci gudilerek insanlarin
sistem, ortam vb. gibi glvenlik gerektiren
hususlarda uzaktan erisimli kontrol edilebilen
sistemlerin kullanilmasi gittikce daha da ©6nem
kazanmaktadir ve bu ¢alismada uzaktan bilgisayar
yardimiyla akilli ev otomasyonu sistemlerine farkli
bir yaklasim gelistirilmistir.

Calismanin  devami olarak c¢evre cihazlarindan
alinabilecek  sinyaller  bilgisayar  tarafindan
yorumlanip telefon hatti kullanilarak disaridaki
kisinin cep telefonlarina yada sabit bir telefona sesli
mesaj seklinde ulagilmasi saglanabilir.
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